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. Znajac rownanie ruchu postgpowego

. Dla mechanizmu przedstawionego ponizej znajdz:

MECHANIKA I - LISTA ZADAN NUMER 6
KINEMATYKA

. Dany jest ruch opisany wektorem promieniem wodzacym, wyznaczy¢ trajektori¢ tego

punktu. Znalez¢ takze predkosc¢ i przyspieszenie dla dowolnej chwili t, oraz promien
krzywizny p dla t=0.

a. 7= +5)i +(4t* +3)j[cm]

b. 7=(3 cos%t)? + (1+3sin%t)][cm]

Dla punktu M =zadanego mechanizmu
znalez¢ predko$¢ punktu, przyspieszenie
catkowite, a takze promien krzywizny
p trajektorii w odpowiednim punkcie dla
schematu jak na rysunku obok. Dane do
obliczen przyjac¢ nastepujace: r =30 [cm], @
= omt [rad], t;=1/12 [s].

prostoliniowego bryly 1 wyznaczy¢ predkose,
przyspieszenie styczne, normalne 1 catkowite
punktu M, gdy ciato 1 przebedzie drogg s. Dane do
obliczen przyja¢ nastgpujace: R,=40, r,=30, R3=30,
r;=15, x;(t)=7+40t* [cm], s=0.5 m.

Va, VB, Vi, aa, ag,

Dane do obliczen: 4 : )
/OA/=30 cm e B
/AB/=60 cm

/AC/=15 cm Vet

=3 S_1 12)
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