MECHANIKA II - LISTA 2 (RUCH ZLOZONY)

Cialo D porusza si¢ ruchem postgpowym.
Wzgledem ciala D punkt materialny M wykonuje
ruch wzgledny wzdluz wyztobienia KM. Majac
zadane rownania ruchu ciala D oraz punktu M
wyznaczy¢ predkos¢ 1 przyspieszenie
bezwzgledne punktu M dla chwili t=1s. Do

obliczen numerycznych przyjmij:
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x(t)=50t>-t [cm], KM=50msin[(n/6)t] [cm], R=100cm

Cialo D unoszone jest za pomocy ukladu
wahaczy. Wzgledem ciatla D punkt materialny M
wykonuje ruch wzgledny wzdluz wyzlobienia
KM.  Majac  zadane  réwnania  ruchu
wahaczy  @(t) oraz punktu M wyznaczyc¢
predkos¢ 1 przyspieszenie bezwzgledne punktu M
dla chwili t=2s. Do obliczen numerycznych

przyjmij:
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Q(1)=(n/6)¢t* [-], KM=10n(1+cos[(n/3)t] [cm], R=80cm

Pret D porusza si¢ ruchem obrotowym.
Wzgledem ciata D punkt materialny M wykonuje
ruch wzgledny wzdluz wyztobienia KM. Majac
zadane réwnania ruchu ciala D oraz punktu M
wyznaczy¢ predkos¢ 1 przyspieszenie
bezwzgledne punktu M dla chwili t=4s. Do
obliczen numerycznych przyjmij:

o(t)=4¢’[-], /KM/=60sin[(t/6)t] [cm],
R=100cm
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Tarcza D porusza si¢ ruchem obrotowym. Wzgledem ciala D punkt materialny M wykonuje ruch

wzgledny wzdluz wyzlobienia KM. Majac zadane réwnania ruchu obrotowego ciala D oraz

punktu M wyznaczy¢ predkos¢ i przyspieszenie bezwzgledne punktu M dla chwili t=2s. Do

obliczer numetycznych przyjmij: @(t)=0,5¢" [-], KM=15nt’ [cm], R=30cm



y(gTﬁ* o ()

D

TR

Rys. 4. Schemat mechanizmu do zadania 4

Wszystkie zadania pochodza ze skryptu, Witkowski Cz., Zbior zadari 3 mechaniki c3.1 kinematyka,
Oficyna Wydawnicza PWr, Wroctaw, 1999.
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